
Моделирование цепей постоянного тока 

I. Собрать цепь постоянного тока для снятия вольт-амперной характеристики 

(ВАХ) 

 

Рис. I.1. Цепь постоянного тока 

Настройка блока «Источник напряжения» (из вкладки ЭЦ – Динамика) 

 

Рис. I.2. Настройка блока источник напряжения 

 

Настройка блока «Линейный источник»: 

Свободный член  а = 0; 

Коэффициент при t b = 10. 

 



Заданные параметры проекта: 

Конечное время расчета 1 с; 

Минимальный шаг  0.2. 

 

 

 

Рис. I.3. Вход-выход цепи постоянного тока 

Таким образом, на левом рисунке временной график линейного источника (вход в 

систему), на правом – вольт-амперная характеристика (выход). Можно сделать вывод о 

линейности ВАХ. 

II. Снятие нагрузочной прямой Uн(Iн)  и зависимости мощности Pн(Iн) на 

сопротивление нагрузки Rн от тока  Iн. 

Собрать цепь, выбрав специализированные блоки из библиотеки ЭЦ – Динамика. Блок 

«Обобщенная цепь» из закладки Элементы для разработчика (в палитре  

который используется в качестве переменного сопротивления нагрузки Rн 

 

Рис. II.1. Цепь постоянного тока для снятия нагрузочной функции 

R-L-C 



 

Свойства блока «Обобщенная сеть» представлены на рисунке 

 

Рис. II.2. Свойства блока «Обобщенная сеть» 

Свойства блока «Кусочно–постоянная» из библиотеки «Источники» (формирует 

многоступенчатый выходной сигнал) представлены на рисунке 

 

Рис. II.3. Свойства блока «Кусочно–постоянная» 

На рисунке II.4 представлены результаты моделирования при параметрах расчета: 

Минимальный (максимальный) шаг  0.001 

Конечное время расчета    10 



 

Рис. II.4. Результаты моделирования 

 

Моделирование цепей переменного тока 

I. Собрать динамическую модель инерционного звена 1-го порядка, при подаче на 

вход гармонического сигнала 

 

 

Рис. I.1. Модель инерционного звена 1-го порядка 

Настройка блока «Источник напряжения» (из вкладки ЭЦ – Динамика) 



 

Рис. I.2. Настройка блока источник напряжения 

 

 
 

Рис. I.3. Параметры расчета 

 



 
 

Рис. I.4. Результат моделирования 

Из анализа результатов (рис.I.4) следует, что напряжение на сопротивлении V3 

опережает напряжение на емкости V1 на 900. 

 

 

II. Динамическая модель инерционного звена 1-го порядка. 

 

Рассмотрим модель инерционного звена при подаче на вход гармонического сигнала. 

Анализу подлежит динамика полной и активной мощности. 

 



 
Рис. II.1. Модель задания 

 

 
Рис. II.2. Настройка блока rms – среднеквадратичное значение за период *) 

 

 



Рис. II.3. Настройка блока avg – среднее значение за период *) 

*) - Закладка «Элементы управления и обработки сигналов» библиотеки «ЭЦ-Динамика»  

 

 

 

 
 

Рис. II.4. Параметры расчета 

 

 

Рис. II.5.  Результаты моделирования 

Результаты моделирования позволяют исследовать динамику полной и активной 

мощности инерциального звена. 

 



III. Цепь гармонического тока с использованием блоков из библиотеки «ЭЦ – 

Статика» 

Собрать цепь, выбрав специализированные блоки из библиотеки ЭЦ – Статика.  

 

Рис. III.1. Цепь гармонического тока 

 

Свойства блока «Параметры контура» из вкладки «Элементы топологии»  представлены 

на рисунке III.2. 

 

Рис. III.2. Свойства блока «Параметры контура» 

 



 

Рис. III.3. Свойства блока «Источник напряжения» 

 



 

Рис. III.4. Настройка блока «RLC-цепь» (L) вкладки «Электротехнические элементы» 

библиотеки ЭЦ - Статика  

 

Параметры расчета: 

минимальный (максимальный) шаг  0.001 

конечное время расчета    0.1  

 

После запуска схемы на моделирование приходим к результатам моделирования. 

Результаты моделированияв виде токов в ветвях контролируются в окнах «Свойства» на 

закладке «Параметры»: 

 



 

 

 

Рис. III.5.  Результаты моделирования 

 


