
 

5.1. ДПТ НВ.      Управление током  

 

Пакет управления 

 

 
 

 

 

 

 

 

Проект ДПТ 

 
 

Параметры проекта ДПТ 



 
 Параметры пилы в ШИМ-генераторе –  

 

Название Имя Формула  

Амплитуда    y 0.85 [0.85] 

Период, с t Tpwm [0.0002] 

Смещение dy Tpwm [0.0002] 

Фаза 

(опережение), с 

dt  [0] 

 

Свойства Источник –  

 
 



Свойства полупроводниковый инерционный элемент – 

 

 
 

 

 

 

 

Проект Управление ДПТ 

 

 
 Параметры проекта Управление ДПТ 

 



 
Свойства блока ЭП (Регулирование, ПИ-регулятор) библиотеки 

«Электроприводы» 

 
 

 



Скрипт проектов

 
График Управление по току – 

 



 
 

 

Графики тока и Скорости 

 
 

 

 

 



5.2. ДПТ НВ.      Управление по скорости  

 

Пакет синтеза контура скорости и контура тока – 

 

 
 

 

              Проект ДПТ 

 

 

 
Субмодель «ДПТ НВ» 

 

 
Субмодель «ШИМ генератор» 



 

 
 

              Проект «Управление ДПТ» 

 
Свойства ПИ-регулятора (управление по току) 

 

Название Имя Формула  

    

Ограничение макс. max 1  

Ограничение мin. min 0  

Коэф. пропорцион. kp 0.001  

Коэф. интегральный ki 0.4  

 



 
 

 

              Проект «Регулятор скорости» 

 

 

 
 

 

 



Свойства ПИ-регулятора (управление по скорости) 

 

Название Имя Формула  

    

Ограничение макс. max 100  

Ограничение мin. min -100  

Коэф. пропорцион. kp 10  

Коэф. интегральный ki 1  

 

 

 
 

 

Скрипт проекта 

 

 



 
 

 

 

Параметры проекта 

 

 
 

 

 



 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


